Описание схемы модернизированного станка Masterplat.

	Каждый двигатель (стола, каретки, натяжителя) питается от своего преобразователя частота. Стол и каретка от INTEK SPE152B21G, натяжитель от INNOVERT IRD551M21B. Блок питания обеспечивает работу контактора который своими нормально разомкнутыми контактами (NO), во включенном состоянии, разрешает работу ПЧ стола и каретки. ПЧ натяжителя включается одновременно с ПЧ стола через релейный выход ТА-ТС или отдельной кнопкой «Протяжка». У каждого ПЧ есть регулировка скорости вращения двигателя. 
Кнопки пуска стола, а также подъема и опускания каретки расположены на выносном пульте. Кнопки остановки на передней панели станка.
Параметры ПЧ стола:
· P0.02 = 1 Источник управления преобразователем. Управления с помощью клемм управления (Индикатор «Упр» светится);
· P0.03 = 2 Выбор источника основной частоты X. Аналоговый вход AI1 для задания частоты;
· Р0.17 = 5 Время разгона.
· Р0.18 = 5 Время торможения.
· Р4.00 = 1 Выбор функции дискретного входа DI1. Вращение в прямом направлении (FWD).
· Р4.02 = 3 Остановка при трехпроводной схеме управления.
· P4.11 = 2 Режим управления преобразователем с помощью дискретных входов. Трехпроводная схема управления 1.
· P5.02 = 1 Функция релейного выхода (TA -TC). Активная работа преобразователя.
Параметры ПЧ каретки:
· P0.02 = 1 Источник управления преобразователем. Управления с помощью клемм управления (Индикатор «Упр» светится);
· P0.03 = 2 Выбор источника основной частоты X. Аналоговый вход AI1 для задания частоты;
· Р0.17 = 5 Время разгона.
· Р0.18 = 5 Время торможения.
· Р4.00 = 1 Выбор функции дискретного входа DI1. Вращение в прямом направлении (FWD).
· Р4.01 = 2 Выбор функции дискретного входа DI2. Вращение в обратном направлении (REV).
· Р4.02 = 3 Остановка при трехпроводной схеме управления.
· P4.11 = 2 Режим управления преобразователем с помощью дискретных входов. Трехпроводная схема управления 1.
Параметры ПЧ натяжителя:
· -0:1- = 13 Время разгона. Здесь время не в секундах а в значениях. 13 означает 1 сек.
· -0:2- = 13 Время торможения. Здесь время не в секундах а в значениях. 13 означает 1 сек.
· -1:0-  = 2 Способ установки частоты. Аналоговый сигнал 0-5В.
· -1:1-  = 4 Способ пуска преобразователя частоты. Управляющие клеммы.
· -1:3- = 1 Функции программируемых входов. М1 – ПУСК/СТОП, М2D3 – РЕВЕРС. 
